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Dziekujemy za wybor elektronicznie sterowanego zestawu napedowego
Varanus. Jestesmy przekonani, ze do Twoich rak trafit wyjatkowy produkt,
ktorego innowacyjne funkcje otworzg przed Tobg szereg nowych mozliwosci
kreowania obrazu.

Zaawansowane oprogramowanie, pozwoli uzyskac¢ imponujgcy materiat
filmowy bez pomocy drugiego operatora. Autonomicznie pracujgca kamera
bedzie rejestrowac zadang przez Ciebie sciezke, jednorazowo badz cyklicznie.

Magiczny swiat filmow Time-lapse, stanie sie bardziej przystepny.
Dzieki zaawansowanym algorytmom moZliwa bedzie rejestracja dynamicz-
nych zdjec poklatkowych - bez wykonywania skomplikowanych obliczen.

Wierzymy, Ze praca z systemem Varanus dostarczy Ci wielu wrazen,
czego Zyczy caty Zespot Foton Accessories.



Wstep

Prezentowane wielofunkcyjne urzadzenie przeznaczone jest do wykonywania bardzo ptyn-
nych uje¢ w ruchu, we wszystkich ptaszczyznach, w trybie jazdy ciggtej (tryb Video) lub
krokowej (tryb Time-lapse). Zestaw instalowany jest na sliderach Kameleon o dtugosciach
64, 94, 130 lub 200 cm. Sterownik idealnie reguluje pracg dwdch lub jednego silnika,
z mozliwoscig wyzwalania zdje€. Produkt kierowany jest gtdwnie dla uzytkownikow profe-
sjonalnych. Opisywany sprzet to jeden z najbardziej zaawansowanych technologicznie
urzadzen spotykanych na rynku. Wykorzystanie w petni wszystkich jego mozliwosci
wigze sie z nabyciem praktyki w obstudze. Z tego powodu zaleca sie uwazne
przestudiowanie ponizszej instrukcji przed przystapieniem do pracy.

Wozek i gtowica obrotowa sg napedzane za pomocg silnikdow potgczonych ze sterowni-
kiem. Sercem urzadzenia jest mikroprocesor z unikatowym oprogramowaniem, opartym na
rozbudowanych algorytmach i tabelach obliczeniowych. Ruch w obu osiach moze byc¢
zsynchronizowany i pozwala kamerze precyzyjnie $ledzi¢ filmowany obiekt. Zastosowane
uktady elektroniczne odpowiadajg za idealne powtarzanie trasy, niezaleznie od wybranego
trybu, predkosci silnikdw czy innych parametréw. W niektdrych trybach oprogramowanie
automatycznie dobiera parametry, znacznie utatwiajgc prace operatora.

Caty zestaw oprdcz zasilania sieciowego posiada mozliwo$¢ uzywania akumulatora Li-Ion
serii Sony NP-Fxxx lub jego zamiennika. Rozwigzanie takie daje komfort wielogodzinnej
pracy w terenie (do 70 h w trybie Time-lapse, do 8 h w trybie Video). Jazda wdzka moze
odbywac sie we wszystkich ptaszczyznach — poziom, skos lub pion. Dopuszczalny ciezar
zainstalowanego urzadzenia rejestrujgcego w ptaszczyznie poziomej wynosi 6 kg, w ptasz-
czyznie pionowej 3 kg.

Zestaw produkowany jest gtownie z trwatych i twardych stopow aluminium. Obudowa
sterownika jest odporna na zachlapania, uderzenia i pozwala na prace w utrudnionych wa-
runkach atmosferycznych (-10 do +40°C). W odroznieniu od joystickéw uzywanych w po-
dobnych urzadzeniach, ktére pod wptywem czasu i zabrudzen ulegajg czestym defektom
mechanicznym, celowo zastosowano hermetyczne przyciski nawigacyjne, gwarantujgce
wieloletnie i niezawodne uzytkowanie naszego produktu.

Do napedu wodzka i obrotu gtowicy wykorzystano najwyzszej klasy precyzyjne silniki
z przektadniami zebatymi. Ich sztywna, azurowa obudowa chroni je przed uszkodzeniami
mechanicznymi. Silniki sg ostoniete materiatem wygtuszajgcym, ktéry w znacznym stopniu
niweluje dzwieki wydobywajace sie z przekfadni.

Krotki czas przygotowania zestawu do pracy, mozliwy jest dzieki modutowej budowie
zespotdw napedowych wyposazonych w szybkoztgcza. Istnieje mozliwo$¢ zamontowania
gtowicy obrotowej w ptaszczyznie poziomej PAN z silnikiem pochytu TILT na statywie foto-
graficznym z zewnetrznym gwintem 3/8" (zestaw SV-3). W kazdym zestawie znajduje sie
uchwyt do mocowania sterownika na sliderze oraz uchwyt do akumulatora zasilajgcego.

Wozek jezdny jest sprzezony z paskiem zebatym, ktory nalezy po zalozeniu
delikatnie naciaggnac¢ maks. 1-2 obrotami pokretia regulujacego. Napiecie paska
powinno by¢ minimalne, zbyt silne naprezenie nadmiernie obcigza silnik
napedu!



Mocniejszy naciag paska mozna stosowac jedynie przy pracy w pionie. W tej
pozycji powinno sie podnies¢ moc do wartosci 50 w ustawieniach Power Motor
i ewentualnie zwiekszy¢ predkos¢ silnikéw pokretiem Speed.

Napiecie state zasilania nie moze by¢ wyzsze niz 12 V. Przekroczenie powyzszego parame-
tru spowoduje uszkodzenie sterownika.

Podstawowe funkcje urzadzenia

Unikatowg cechg urzadzenia jest mozliwo$¢ synchronizacji pracy silnika jazdy z silnikiem
obrotu. Po wprowadzeniu do pamieci sterownika punktu koncowego i poczatkowego obu
silnikdw, w czasie wykonywanego ruchu urzadzenie rejestrujgce automatycznie utrzymuije
filmowany obiekt w Srodku kadru!

Rozbudowany sterownik posiada réwniez wiele regulacji w celu doboru najbardziej opty-
malnych parametréw niezbednych przy realizacji planowanych zadan.

Ustawienia biezace sterownika — MENU:

« (Distance A) — dtugos¢ jazdy wozka ustawiana manualnie przyciskami nawigacyjny-
mi lub edytowana warto$ciami w programie sterujgcym.

» (Rotation B) — obrét gtowicy ustawiany manualnie przyciskami nawigacyjnymi lub
edytowany wartosciami w programie sterujgcym.

« (Video) — wybor trybu jazdy ciggte;j.

+ (Time-lapse) — wybdr trybu jazdy poklatkowe;j.

» (Photo) — ilosci klatek 5 — 4.500.

» (Pause) — przerwa miedzy wyzwalanymi klatkami 1 —3.600 s (1 s—1 h).

» (Shutter) — czas otwarcia migawki 0,100 — 60 s.

e (Interval) — tryb jazdy przerywanej (On) lub ciggtej (Off) z wyzwalaniem zdjec
poklatkowych.

» (Auto Speed) — automatycznie dobierana predkos¢ silnikdw w trybie Time-lapse/
Interval-On w celu unikania szarpnie¢ wozkiem slidera.

* (Loop Video) — zapetlanie jazdy.

+ (Delay Start) — opdznienie startu programu od 0 — 240 s, funkcja przydatna przy
tworzeniu filméw animowanych.

« (Ramp) — poziom tagodnego startu i hamowania silnikdéw w trybie Video, regulowa-
ny za pomocg pokretta.

» (Speed) - predkosc silnikow, regulowana za pomocg pokretta.

» (Settings) — ustawienia zaawansowane.

» (New track) — rozpoczecie nowej i kasacja poprzednio zaprogramowanej Sciezki.

Ustawienia zaawansowane sterownika — SETTINGS:

¢ (Load menu) — tadowanie ustawien z poszczegdlinych bankéw pamieci.

* (Motor PAN) — rozigczanie silnika B. Wazne! Wylaczenie jest niezbedne
w przypadku uzywania tylko silnika A.

« (Power motor) — regulacja mocy silnika 1-50, dobierana w zaleznosci od obcigzenia
wolzka np.: jazda w pochyle i pionie — ustawienie wartosci maksymalnych. Optymal-
ny poziom wynosi 20.

« (Sel Batt) — wybor zrodta zasilania w celu poprawnego wyswietlania informagiji
0 biezgcym napieciu i ostrzegania o jego niskim poziomie (Low Battery).



* (Reset Menu) — kasowanie ustawien w Menu.
« (Save menu) — zapisywanie ustawien indywidualnych w 10 bankach pamieci
(od 0-9).

Komunikaty zalezne od wybranych funkcji:

* (Go back?) — podczas pracy silnikdw, po kliknieciu przycisku [OK], a nastepnie przy-
cisku [M] jest mozliwos¢ szybkiego cofniecia wdzka do poczatku trasy z mozliwoscig
ponownego rozpoczecia programu.

* (Low Battery) — komunikat o niskim stanie napiecia akumulatora pojawi sie okoto
30 min. przed odtgczeniem zasilania.

* (Overload) — komunikat o 2 sekundowym catkowitym przecigzeniu silnika i w konse-
kwengcji jego kilkunastu-sekundowym roztgczeniu sie, lub o braku komunikacji prze-
wodowej silnika ze sterownikiem.

» (Reset Settings) — kmunikat informujacy o kasowaniu zaawansowanych ustawien
sterownika Settings. CzynnoS¢ wykonywana jest poprzez jednoczesne przytrzyma-
nie przyciskdw [M] i [OK] z jednoczesnym wigczeniem urzadzenia sterujgcego. War-
tosci bankdéw pamieci zostang zachowane.

Montaz napedow

1. Montaz napedu zaczynamy od wykrecenia pokretta 2. Przektadamy pasek zebaty pomiedzy wdzkiem,
hamulca postojowego i zamontowania silnika posuwu a szyng slidera.
wozka.

3. Zapinamy pasek zebaty na koncu szyny od strony 4. Zaktadamy pasek zebaty na rolki prowadzace
nieregulowanej jego naprezeniem. i kotko zebate.



5. Zapinamy pasek zebaty od strony regulowanej jego naprezeniem i wykonujemy max 1-2 obroty pokrettem, tak zeby
pasek nie byt zbytnio napiety. Wieksze naprezenie zalecane jest jedynie przy pracy w pionie.

6. W celu zamontowania silnika panoramicznego, na ptyte wdzka nalezy nakreci¢ adapter z tuleja dystansowa,

z wewnetrznym gwintem 3/8”. Kluczem imbusowym jednorazowo silnie dokrecamy $rube kontrujaca, tak zeby
gniazdo szybkoztgcza byto prostopadle do szyny slidera. Zamiennie mozna zatozy¢ gtowice fotograficzng SGF1F
(akcesorium dodatkowe).

7. Dla zestawu SV2 wpinamy zespét silnika obrotu w szybkoztaczke a) tulei lub b) gtowicy SGF1F i dokrecamy pokretto
blokujace ptytke. Na silnik obrotu mozna teraz zamontowac gniazdo adaptujgce ADAP V lub bezposrednio zamocowac
urzadzenie rejestrujgce. W przypadku a) mozna dodatkowo zamontowac gtowice SGF1F na silnik.



a b

8. W razie potrzeby mozna zainstalowac uchwyt do sterownika lub monitora podglagdowego:
a) pod stopka slidera,
b) przykreci¢ do ptytki z gwintem wewnetrznym 1/4” lub 3/8” znajdujacej sie pod szyng slidera.

9. Nastepnie umieszczamy akumulator zasilajacy w ada- 10. Opcjonalnie zespdt napedowy panoramy Pan (silnik
pterze z przewodem zasilajgcym i za pomoca elastycz- A), ewentualnie pochytu Tilt (silnik B) moze by¢

nych rzepdw montujemy go na uchwycie do akumulato- instalowany na statywie typu triod z gwintem

ra. Wpinamy przewdd zasilajgcy w gniazdo, wpinamy zewnetrznym 3/8" - zestaw SV-3.

przewody sterujace silnikami (A silnik posuwu, B silnik
obrotu gtowicy), oraz opcjonalnie wpinamy przewod
sterujgcy migawka aparatu fotograficznego w gniazdo
Shutter (dla trybu zdje¢ poklatkowych).

Gotowe do pracy urzadzenie uruchamiamy za pomocg przetacznika On/Off umieszczonego
na sterowniku.

W zaleznosci od potrzeb silniki mogg by¢ wpinane w dowolny kanat. Nalezy
pamietaé, ze praca silnika wpietego w kanal B jest zawsze uzalezniona od
pracy silnika wpietego w kanat A.



Podstawowe funkcje przyciskow sterownika

Do obstugi urzadzenia stuzg dwa potencjometry, oraz cztery klawisze [M], [OK], [+], [-]-

©

+ Diugie przycisniecie (hold) — wybdr edycji silnika A lub B. Silnik A (wdzek slidera),
jest silnikiem podstawowym.

« Krétkie przycisniecie (klik) — wejscie/wyjscie w Menu (wejs¢ mozna tylko gdy nie
wykonuje sie zaden program i wozek nie wykonuje ruchu).

« Przemieszczanie sie w lewo przy wprowadzaniu wartosci liczbowych w programie
sterujgcym.

« Krotkie przycisniecie - wyjscie z ustawien Settings.

 Diugie przyci$niecie zapamietuje docelowy punkt trasy (miga na ekranie napis END
accepted).

« Krétkie przyci$niecie uruchamia program jesli trasa jest juz ustawiona (Go!).

* Przemieszczanie sie w prawo przy wprowadzaniu wartosci liczbowych.

« Podczas wykonywania programu krétkie przycisniecie natychmiast przerywa jego
wykonywanie, ponowne krotkie wcisniecie wznawia program.

« Krotkie przycisniecie w opcji Settings pozwala na wejscie do poziomu ustawien za-
awansowanych.

« Krdtkie przycisniecie w niektorych komendach zmienia ich funkcje.

-

* Ruch wybranym silnikiem w prawo lub w lewo.
* Przemieszczanie pomiedzy funkcjami w obszarze Menu i Settings.
« Zmniejszanie/zwiekszanie wartosci liczbowych w programie sterujgcym.



Manualne programowanie trasy (dotyczy trybu Video i Time-lapse)

POCZATKOWY KONCOWY
PUNKT PUNKT
JAZDY | OBROTU JAZDY | OBROTU

Z silnikiem MANUALNE PROGRAMOWAL

obrotu Ustaw koricowy punkt jazdy TRZYMAJ
Zmien silnik TRZYMAJ
Ustaw koricowy punkt obrotu TRZYMAJ [3
Akceptuj koricowy punkt TRZYMAJ

Ustaw poczatkowy punkt jazdy TRZYMAJ B
Zmien silnik TRZYMAJ
Ustaw poczatkowy punkt obrotu TRZYMAJ [3
Jedz! KLIKNIJ

Menu wejécie / wyjscie KLIKNIJ

TRZYMAJ = 1 sec.

Najprostszym sposobem zaprogramowania $ciezki jest manualne jej ustawienie
(patrz schemat nawigacji na okladce instrukcji). Przy niezaprogramowanej trasie na
ekranie gtdwnym migajg ,,OK” oraz ,+" lub ,-". Jest to sugestia ruchu wozkiem i zapamie-
tania obecnej pozycji jako koncowej. Po wykonaniu ruchu do punktu koncowego na slide-
rze, za pomocg dtugiego wcisniecia klawisza [M] mozemy zmieni¢ silnik i ustawi¢ jego do-
celowg pozycje. Napis , Slide=>Pan” na wyswietlaczu sugeruje edycje silnika po-
suwu i odwrotnie ,Pan=>Slide” edycje silnika obrotu w panoramie. Punkt doce-
lowy silnikdw zapamietujemy dtugim przycisnieciem klawisza [OK]. Stan zapamietania
potwierdzi krétkotrwaty napis ,End accepted”. Wéwczas przestanie mruga¢ napis ,OK”
informujac nas o zapamietaniu pozycji dojazdowej wdzka. Aby jazda automatyczna byta
mozliwa, nalezy przejechac¢ do punktu poczatkowego trasy. Przestawiamy wozek klawisza-
mi kierunkowymi [+] lub [—] nastepnie zmieniamy silniki przytrzymujgc przycisk [M].
Ponownie ustalamy przyciskami [+] lub [-] zadany kat obrotu gtowicy. Pojawi sie napis
,GO!” sugerujacy gotowos¢ do automatycznego odtworzenia zaprogramowanej Sciezki.
Mrugajacy napis ,,OK” sugeruje klikniecie tego przycisku i rozpoczecie programu.

Numeryczne programowanie trasy

Trase mozna réwniez ustawi¢ bezposrednio w menu edytujgc poczatkowa wartosci jazdy
(Distance) i obrotu (Rotation). Wczes$niej jednak nalezy nadac kierunek silnikowi A,
caly czas pamietajac o tym, ze wozek pojedzie w przeciwnym kierunku niz
ostatnio wykonany klawiszami [+] lub [-].

Po pierwszym przejezdzie wdzka ponownie pojawi sie napis ,,GO!” sygnalizujgcy w petni
ustawiong trase i gotowoS¢ do przejazdu powrotnego. Wcisniecie [OK] wykona ruch
W przeciwng strone doktadnie do miejsca, w ktérym wczesniej stat wdzek. Jesli podczas
ruchu wcisniety zostanie krétko przycisk [OK] jazda natychmiast zostanie przerwana. Po-
nowne jego klikniecie kontynuuje wykonywanie programu.



Szczegotowy opis trybow pracy

Tryb Video

Tryb ten stuzy do jazdy kamerg w dwdch kierunkach oraz obrotu gtowicy w ptaszczyznie
panoramy, z funkcjg ptynnego przyspieszania i zwalniania silnikow. Jazda moze by¢ auto-
matyczna - po zaprogramowanej recznie $ciezce miedzy dwoma zapamietanymi punktami,
jak i reczna - wprowadzana wartoSciami w opcji ,Distance A” i ,Rotation B”. Dostepna tez
jest funkcja zapetlania trasy ,Loop video”. Wézek mozna swobodnie przesuwal przy
uzyciu klawiszy kierunkowych [+] i [-]. PredkoS¢ przesuwu ustalamy za pomoca
potencjometru.

Uwaga! W trybie Video przy jezdzie wozka w pionie i duzej masie urzadzenia
rejestrujacego zalecane jest ustawienie wiekszych predkosci i zwiekszenie
mocy silnika z opcji [Settings / Power Motor] do wartosci 50 (nominalnie 20).

Tryb Time-lapse

Jest to tryb do tworzenia bardzo efektownych filméw z seryjnych zdje¢ poklatkowych wy-
konanych w duzym odstepie czasu i potgczeniu ich w ptynng animacje z efektem kompresji
czasu. Dla trybu Time-lapse dostepne sg dwie opcje:

— Interval:On — jazda krokowa z elektronicznym, cyklicznym wyzwalaniem migawki,

— Interval:Off — jazda ciggta z elektronicznym, cyklicznym wyzwalaniem migawki.
Trase przejazdu i obrotu programuje sie identycznie jak w trybie Video. Sterownik posiada
bardzo przydatng aplikacje (Estimated) szacujgcg odpowiednie parametry pracy w trybie
Time-lapse / Interval On.

Przyktad: planujemy zrobienie filmu poklatkowego (Time-lapse) ruchu ksiezyca w nocnej
scenerii, w czasie 120 min., ktérego:

a) wartosc¢ stata to zatozony czas trwania filmu po montazu, ktéry ma wynies¢ 10 sekund.
W trybie klatkarzu 25 kiI/s powinnismy wykonac 250 zdje¢ (10 s x 25 kl/s=250 kl) i taka
warto$¢ wpisujemy w opcje sterownika Photo: 250.

b) wartos¢ stata to czas otwarcia migawki ktora bedzie odczytana z ustawien aparatu np.
2 s i takg warto$¢ wpisujemy w opcji sterownika - Shutter: 2 s.

¢) wpisujgc doswiadczalnie zmienng wartoS¢ pauzy miedzy poszczegdlnymi klatkami, tutaj
wyniesie Pause (s): 27, po przeliczeniu, na wyswietlaczu odczytamy w opcji ,Mode: Time-
-lapse/Estimated”: 121 min czyli szacowany, zatozony wczesniej czas rejestrowania.
W ten sposdb wewnetrzny kalkulator pomaga nam bez dodatkowych tabel i innych zbed-
nych narzedzi btyskawicznie planowac film poklatkowy, zmieniajgc wartos¢ ,Pause”.

Dtugos¢ impulsu wyzwalania migawki (Shutter) ustawiana jest w zakresie od 0,100 s do
60 s. Domyslnie ustawiona warto$¢ impulsu to 0,100 s. Sterownik pozwala na wykonanie
animacji na ustawionej trasie z maksymalnie (Photo) 4500 zdje¢ wyzwalanych w interwa-
tach czasowych (Pause) od 1 do 3600 s (1 s do 1 h), co czyni najdtuzszym, mozliwym
okresem rejestrowanych zdje¢ az 187 dni!

W trybie ,Time-lapse / Interval:Off” sterownik sam wylicza szacunkowg ilo$¢ zdje¢, ktorg
zrobi na zaprogramowanej trasie. Jest ona zalezna od predkosci jazdy, dtugosci przejazdu,
czasu przerwy miedzy klatkami i dlugosci wyzwolenia migawki. W menu po wigczeniu tego
trybu w opcji Photo zamiast wartosci zdje¢ pojawi sie napis ,Not used”.
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W trybie ,Time-lapse / Interval:On” wykonanie cyklu zaczyna sie od przejazdu wdzka,
nastepnie odliczeniu czasu przerwy, rozpoczeciu zdjecia i ponownym rozpoczeciu ruchu
wozka. Dzieki takiemu cyklowi zdjecie robione jest przed jazdg wdzka. Proces ten pozwala
na ustabilizowanie sie urzgdzenia rejestrujgcego po wykonanym ruchu. Dodatkowo wdzek
slidera ruszy dopiero po 0,2 s od momentu zamkniecia migawki, niwelujgc w ten sposéb
ewentualne, niewielkie drgania, wystepujgce podczas zamykania sie lustra w aparacie
fotograficznym.

Sterownik ma domyslnie aktywng opcjonalng funkcje automatycznego dobierania predko-
$ci miedzy kolejnymi krokami, tak zeby wozek bardzo ptynnie wykonywat poszczegdine od-
cinki. W razie potrzeby funkcja ta jest wytgczalna w opcji Auto Speed.

UWAGA! Jeéli odliczenie czasu przerwy sie zakonczy, a ruch jeszcze bedzie
trwal to wykonywanie programu zostanie przerwane. Na ekranie pojawi sie
migajacy napis ,,TIME ERROR!". Blad ten pojawia sie jesli przerwa miedzy prze-
jazdami jest zbyt mata. Nalezy wowczas cofng¢ wozek (opcja ,,Go Back?” opisa-
na wczesniej) i zwiekszy¢ parametr pauzy.

Wazne! W trybie Time-lapse czas ekspozycji (Shutter) w sterowniku Varanus
powinien by¢ rowny lub dluzszy niz w aparacie fotograficznym. Dla czaséw
migawki 1/10 i krotszych w sterowniku nalezy ustawi¢ wartos¢ 0,100 s. Dla
wiekszych czasow naswietlania wartosci w aparacie i sterowniku powinny by¢
zblizone. Nie stosowanie sie do powyzszych zalecen moze spowodowac ruch
wozka przed zakonczeniem naswietlania matrycy i rozmazaniem kadru.

Przy ustawieniu w aparacie trybu BULB, sterownik przejmuje catkowita kontro-
le nad migawka. W innych trybach pracy aparatu, sterownik inicjuje jedynie
otwarcie przystony, a dlugos¢ naswietlania dyktowana jest przez wartosc usta-
wiong w aparacie.

W uktadzie elektronicznym zastosowano zabezpieczenie przed zbytnim przecigzeniem
silnika. Jesli silnik napotka przeszkode, to po 2 sekundach pojawi sie napis ,Overload”
i nastgpi chwilowe rozigczenie trasy.

Szczegotowy opis ustawien biezacych — Menu

Potencjometry SPEED i RAMP

Sterownik jest potgczony z potencjometrami do szybkiego ustawienia parametréw predko-
Sci Speed lub jej powolnego przyrostu i powolnego wyhamowania Ramp (dla obu
silnikéw).

Przekrecenie pokretta powoduje przypisanie parametru w Menu. W kazdej chwili mozna
wejs¢ do Menu i zmieni¢ ustawiania potencjometrami. Potencjometry aktywne sa
tylko w trybie postoju lub manualnego ustawiania trasy. Nie dziataja podczas
wykonywania programu!

Distanced — odleglos¢ do pokonania przez silnik A (Slide) w mm. Ponizszy opis dotyczy

numerycznego programowania trasy.

Jesli wozek od chwili uruchomienia sterownika nie byt wczesniej przesuniety klawiszami

[+] [-], na wySwietlaczu w miejscu parametru pojawi sie informacja ,UknownDirection”
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i bedzie migat napis: ,Move Slide + - M”. Komunikat sugeruje cofniecie sie do widoku
gtéwnego na wyswietlaczu i przesunieciu wozka z nadaniem mu kierunku. Nalezy pamie-
ta¢, ze docelowo kierunek jazdy bedzie przeciwny do ostatnio wykonanego
przyciskami [+] lub [-]. Po wpisaniu dtugosci jazdy pojawi sie napis ,,Ready to ride! *”
CO 0znacza, ze trasa ma juz ustawione punkty docelowe i mozna wykonaé ruch automa-
tyczny. Widoczny jest tez symbol ,*” (gwiazdka). Sygnalizuje, ze wozek znajduje sie w
miejscu startu. Wcisniecie [OK] na ekranie gtdwnym uruchomi jazde. Mozna réwniez
edytowac kat obrotu gtowicy w ptaszczyznie poziomej w opcji ,RotationB:deg”.

tionE — kat obrotu do pokonania przez silnik B w ptaszczyznie panoramy, mierzona
W stopmach Kanat silnika obrotu jest scisle zalezny od zadanych wartosci kanatu
silnika A. Edycja zawartosci moze by¢ wykonana po wczesniejszym okresleniu
trasy jazdy.

Zmlana trybu pracy sterownlka z jazdy (Video), na jazde z jednoczesnym wyzwalaniem
migawki: przerywang ,Time-lapse/Interval:On” Ilub ciggta ,Time-lapse/Interval:Off".
Zmiana trybu pracy nie kasuje ustawionej trasy.

Fhioto — ilo$¢ zdjed poklatkowych do zrobienia na zadanej trasie.

Minimalna wartos¢ to 5 maksymalna 4.500 co oznacza, ze dla 25 kl/s gotowy, zmontowa-
ny film Time-lapse moze trwac¢ az do 180 s (180x25=4.500). W aktywnym trybie ,Time-
-lapse/Interval:Off” parametr nie moze by¢ edytowany. Sterownik automatycznie przeliczy
ilos¢ klatek mozliwych do wykonania na danej trasie w zaleznoSci od pozostatych parame-
trow (czas ekspozycji, pauza, predkosc). Wyliczong ilos¢ zdje¢ w tym trybie sterownik wy-
Swietli podczas pracy w prawym gdérnym rogu wyswietlacza.

Faize — przerwa miedzy kolejnymi zdjeciami. Parametrem tym okreSlamy czas jaki ma
uptyna¢ miedzy kolejnymi zdjeciami. Wartosci 1- 3.600 s (1 s—1 h).

- — czas trwania impulsu na wyjsciu wyzwalacza elektronicznego. Sterownik za
pomoca odpowiedniego przewodu dedykowanego do danego modelu aparatu fotograficz-
nego moze w trybach Time-lapse sterowa¢ migawka. Domyslnie ustawiona jest wartos¢
0,100 s. Przypomnienie waznej uwagi (patrz opis trybu Time-lapse): W trybie Time-lap-
se czas ekspozycji (Shutter) w sterowniku Varanus powinien by¢ rowny lub mi-
nimalnie dtuzszy niz w aparacie fotograficznym, za wyjatkiem czasow ponizej
1/10 s — wowczas przyjmuje sie wartosc 0,100 s.

Prberwal OnsOFF — zmiana trybu: Time-lapse krokowy lub ciggly. W trybie krokowym
parametr Pause ustala czas przerwy miedzy zdjeciami, a w parametrze Photo podajemy
planowang ilos¢ zdje¢ oraz czas otwarcia migawki Shutter. Szczegdtowy opis w dziale tryb
Time-lapse.

Fubo Spesd - automatyczne dostrajanie predkosci wozka tylko w trybie ,Time-lapse/
Inten/al On W jezdzie pionowej zaleca sie wylaczenie tej funkcji i reczne ustawienie
predkosci pokrettem Speed.

Loop Wideod (On-THFY — dziata w trybie Time-lapse i Video. Jest to zapetlanie Jazdy
bez konca az do ]ego przerwania przyciskiem [OK]. Jesli ustawiona jest warto$¢ opdznie-
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nia w Delay Start, to kazde powtdrzenie odbywac sie bedzie po kolejnym odliczeniu tego
Czasu.

Delay shart — opdznienie startu zaprogramowanej Sciezki w zakresie 1-240 s. FunkCJa
opoznlanla Jest bardzo przydatna przy tworzeniu animacji. Podczas odliczania opdznienia,
nacisniecie przycisku [M] pomija oczekiwanie.

=amp — stopniowe przySpieszenie/zwalnianie silnikow (1-15).

Wleksza warto$¢ wprowadzona powoduje tagodniejszy i dtuzszy czas przyspieszenia
oraz hamowania silnikow. Dla kazdej predkosci silnikow, czas ten ulega proporcjonalnej
korekcie.

=i — edycja predkosci silnikdow. Minimalna wartoS¢ to 1, maksymalna 20. Przekrecenie
potenCJometru zmienia wartoS¢ parametru predkosci.

Lings — wejscie w poziom ustawien zaawansowanych.
Przyciskiem [OK] nastepuje wejscie w ustawienia poziomu, w ktdrym znajdujg sie wszelkie
opcje konfiguracyjne sterownika, nie majgce zwigzku z biezgcymi parametrami Sciezki.
Wyjscie nastepuje przez klikniecie przycisku [M].

Opcje poziomu ustawien zaawansowanych Settings

Losd mers — fadowanie wczesniej zapisanych parametréw z bankéw pamieci (patrz
Save Menu)

FMotor Fan - wylgczanie state kanatu B — zalecane jest przy uzywaniu tylko jednego
silnika A.

e pohor — regulaqa mocy silnikdw (warto$¢ 1-50, optymalnie 20). Parametr ten
mozna czasowo zmieni¢ przy jezdzie wozka w pionie lub z duzym obcigzeniem (ustawic
wartosci maksymalne 40 — 50).

"""" BEatt — wybdr napiecia zrddta zasilania sterownika, informacja o jego stanie i funkcja
ostrzeganla 0 wyczerpywaniu sie akumulatora. Dostepne wartosci 7,4 i 12 V oraz Off.
Ostrzezenie pojawia sie ok 30 min przed catkowitym roztadowaniem akumulatora.

=t marid — przywrdcenie fabrycznych ustawien poziomu Menu. Zerowane sg banki
pamleu 1 9 Zmlana parametréw banku ,,0” nastepuje przez nadpisanie danych.

Save MErid — zapisywanie ustawien parametrow w bankach pamieci.

W bankach pamieci mozna zapisa¢ wszystkie skonﬁgurowane przez uzytkownika parame-
try state Menu, za wyjatkiem nastawnych w planowanej $ciezce czyli: Distance A, Rotation
B, Speed i Ramp. Banki mogg stuzy¢ do zapamietywania i szybkiego wczytywania trybow
np.: 0-Video, 1-Time-lapse / Interval:On, 2-Time-lapse / Interval:Off z wpisanymi wcze-
$niej wszystkimi ustawieniami.

Uwaga! Wyjatkowy jest bank nr: 0. Zapisane tam parametry z ustawien biezgcych Menu
po wigczeniu sterownika bedg za kazdym razem ustawieniami startowymi.
13



Specyfikacja techniczna

Predko$¢ min. w trybie Video, ruch poziomy: 0,12 mm/s
Predko$¢ maks. w trybie Video, ruch poziomy: 90 mm/s

Obro6t min. w trybie Video, ruch poziomy: 14 s

Obrét maks. w trybie Video, ruch poziomy: 320 s

Maks. obcigzenie wozka, ruch poziomy: 6 kg

Maks. obcigzenie wozka, ruch pionowy: 3 kg

Czas pracy z akumulatorem NP-F 970: 72 h w trybie Time-lapse

8 h w trybie Video (1 silnik non-stop)
5 h w trybie Video (2 silniki non-stop)

Waga silnika Slide: 0,5 kg

Waga silnika Pan: 0,7 kg

Waga silnika Tilt: 0,9 kg
Dostepne zestawy

SV-1 — zestaw z silnikiem jazdy (Slide) do slideré6w Kameleon

Elementy skiadowe:

tadowarka do akumulatora Sony NP-Fxxx (lub zamiennika).

Adapter do akumulatora z przewodem zasilajgcym (petni réwniez funkcje adaptera w fadowarce).
Zasilacz sieciowy 230/12 V.

Sterownik z uchwytem na adapter z akumulatorem.

Silnik posuwu (Slide).

Uchwyt do sterownika lub monitora.

Uchwyt do paska zebatego.

Uchwyt do paska zebatego z napinaczem.

Pasek zebaty.

LONOURAWNE



SV-2 — zestaw z silnikiem jazdy (Slide) i panoramy (Pan) do sliderow Kameleon

1. 7.
2. 5.
3.

Elementy skiadowe:

LONORWNE

Adapter do akumulatora z przewodem zasilajagcym (petni réwniez funkcje adaptera w tadowarce).
tadowarka do akumulatora Sony NP-Fxxx (lub zamiennika).

Zasilacz sieciowy 230/12 V.

Sterownik z uchwytem na adapter z akumulatorem.

Silnik posuwu (Slide).

Silnik obrotu (Pan).

Uchwyt do sterownika lub monitora.

Uchwyt do urzadzenia rejestrujgcego.

Adapter do wozka slidera z gwintem wewnetrznym 3/8" (+ klucz imbusowy).

. Uchwyt do paska zebatego.

. Uchwyt do paska zebatego z napinaczem.

. Pasek zebaty.

. Pokretta ze $rubami 1/4” i 3/8” do instalacji urzadzen rejestrujgcych.

SV-3 — zestaw z silnikami panoramy (Pan) i pochytu (Tilt).
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Elementy sktadowe:
Adapter do akumulatora z przewodem zasilajgcym (petni réwniez funkcje adaptera w fadowarce).
tadowarka do akumulatora Sony NP-Fxxx (lub zamiennika).

1
2
3
4
5.
6.
7
8
9.
1

Zasilacz sieciowy 230/12 V.

Sterownik z uchwytem na adapter z akumulatorem.

Uchwyt regulowany, na sterownik lub monitor (mocowany na nodze statywu @15 + @40) .
Adapter z szybkoztagczem i gwintem wewnetrznym 3/8" (+ klucz imbusowy).

Silnik obrotu (Pan).
Silnik pochytu (Tilt).
Uchwyt do urzadzenia rejestrujgcego.

Polecane akcesoria

1. Slider Kameleon — SLK64, 94, 130, 200.

0. Pokretta ze $rubami 1/4” i 3/8" do instalacji urzagdzen rejestrujgcych.

2. Elektroniczne wezyki spustowe

a)

b)

d)

g)

KWCL-N3 - do aparatéw Canon: 10D,
1D, 1D C, 1D mk II, 1D mk II N, 1D mk
III, 1D mk IV, 1D X, 1Ds, 1Ds mk2, 1Ds
mk3, 20D, 20Da, 30D, 40D, 50D, 5D, 5D
mk II, 5D mk III, 6D, 7D, D30, D60;
Kodak: DSC-530;

KWCL-DC2 - do aparatow Nikon:
D3100, D3200, D5000, D5100, D5200,
D60, D7000, D7100, D90, D750;
KWCL-DCO - do aparatbw Nikon
z gniazdem z MC-30: D1, D1H, D1X, D2,
D200, D2H, D2HS, D2X, D2XS, D3,
D300, D300S, D3s, D3X, D4, D700,
D800, D800 E, D1, D100 (with MB-D100
battery grip), D1H, D1X, D2, D200, D2H,
D2HS, D2X, D2XS, D3, D300, D300S,
D3s, D3X, D4, D4s, D700, D800, D800 E
i D810; FujiFilm: S3 Pro, S5 Pro;
Kodak: DCS Pro 14n;

KWCL-DC1 - do aparatow Nikon
Z gniazdem z MC-DC1: D70S, D80;
KWCL-CB1 - do aparatéw Olympus:
E1, E3, E10, E20, E30;

KWCL-UC1 - do aparatdbw Olympus

9

z gniazdem z RM-UC1: €520, €510, €420, €410, e300, e-p3, sp-590 uz, sp-570 uz, sp-560 uz, sp-550

uz, sp-510 uz;

KWCL-L1 - do aparatdw Panasonic z gniazdem z RS-1: FT2, FZ100, FZ15, FZ150, FZ20,FZ200,
FZ30, FZ50, G1, G10, G2, G3, G5, GF1, GH1, GH2, GH3, GX1, L1, L10, LC1, TS2, GH4;

Leica: DigiLux 2, DigiLux 3, V Lux 1, V Lux 2, V Lux 3;

16



h) KWCL-S1 - do aparatéw Sony: Digi DSLR-A900, DSLR-A850, DSLR-A700, DSLR-A580, DSLR-A560,
DSLR-A550, DSLR-A450, DSLR-A350, DSLR-A300, DSLR-A200, DSLR-A100, SLT-A99, SLT-A77 II,
SLT-A77, SLT-A65, SLT-58, SLT-A57, SLT-A55, SLT-A37, SLT-A35, SLT-A33;

Konica Minolta: Maxxum / Dynax / Alpha 7D, 5D; Dimage: A2, A1, 7Hi, 7i, 7, 5;

1) KWCL-S2 - do aparatéw Sony z gniazdem z Multi Terminal: A7, A7R, A7S, A58, A3000, A5000,

A5100, A6000, RX10, RX100 II, RX100 III, HX300, HX50V, HX60V, NEX-3NL.

4. Silnik pochytu (Tilt) — symbol: SVST 5. Wysoki tripod (95 cm + 160 cm)
dedykowany do slidera Kameleon
—symbol: SLT

3. Silnik obrotu (Pan) — symbol: SVSP

7. Podpory stabilizujgce do slidera 8. Glowica kulowa PRO, praca w trzech

6. Niski tripod (65 cm + 135 cm) dedy-
Kameleon — symbol: SLP ptaszczyznach — symbol: SGF1F

kowany do slidera Kameleon — symbol:
SLTN

9. Gtowica PRO przeznaczona do mon- 10. Uchwyt sterownika do instalowania 11. Adapter do wdzka slidera z gwintem
tazu na statywie, pod sliderem. Praca na rurach @15 + @40 — symbol: SUGV wewnetrznym 3/8” — symbol: ADAP V.
w dwdch plaszczyznach — symbol: Akcesorium dodatkowe do mocowania
SGF1 aparatu.
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12. Talerz do wykonywania zdje¢ obro- 13. Przedtuzacz przewodu zdalnego 14. Przedtuzacze przewoddéw sygnato-
towych, @ 50 cm — symbol: SVTZ wyzwalania (1,8 m) — symbol K22 wych do silnikéw — symbole: K23 (3 m)
i K24 (6 m)

15. Bateria — zamiennik Sony NP-F970 16. Torba mafa (dla zestawu SV1) — 17. Torba duza (dla zestawdw SV2 i
— symbol: ASO8/F pojemnos¢ 7800 symbol: TK5 SV3) — symbol: TK10
mAh

Bezpieczenstwo Pracy
A Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za montaz inny, niz przewidziany w instrukcji.
Nie zaleca sie instalowania sprzetu na znacznych wysokosciach, co moze stanowic
zagrozenie dla otoczenia.
A Instalujgc slider z napedem na tripodzie, pamietaj, ze potozenie Srodka ciezkosci
zmienia sie w czasie jazdy wdzka. Caty zestaw zmontuj tak, aby zachowat stabilnos¢
w petnym zakresie swojej pracy.

A Pamietaj, ze urzadzenie to jest otwartym uktadem mechanicznym. Nie nalezy ingero-
wac w jego naped i prace.

A Przewdd nalezy uktadac z uwzglednieniem petnego zakresu pracy urzadzenia.

A Nie nalezy dopuszczac dzieci do urzadzenia podczas pracy.
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Czyszczenie i konserwacja

Urzadzenie ze wzgledu na swojg budowe nie wymaga specjalnej obstugi z zakresu konser-
wacji, smarowania itp. Podstawowa obstuga sprawdza sie jedynie do utrzymania urzadze-
nia w czystosci.

Gwarancja

Producent zastrzega sobie wszelkie prawa autorskie do ponizszej instrukcji obstugi napedu
slidera. Wytwdrca udziela 12-miesiecznej gwarancji od daty sprzedazy. Objete sg nig wady
konstrukcyjne i materiatowe. Gwarancja obejmuje wszelkie naprawy lub w przypadku gdy
naprawa nie jest mozliwa, wymiane produktu na nowy. Gwarancja nie obejmuje uszko-
dzen i wad produktu powstatych na skutek jego niewtasciwego uzytkowania, jak réwniez
nieprzestrzegania zasad jego niewtasciwego konserwowania. Nalezy pamietac, iz uzytko-
wanie napedu do slidera w sposéb niezgodny z instrukcjg moze by¢ przyczyng uszkodzenia
lub awarii, za ktére producent nie odpowiada. Gwarancja traci rowniez wazno$¢ przypadku
zalania, zawilgocenia, nieautoryzowanych prob napraw i modyfikacji, uszkodzen mecha-
nicznych powstatych w transporcie czy eksploatacji.

Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny znajduje sie w siedzibie firmy Foton Accessories
w Kaliszu.

Zyczymy przyjemnego uzytkowania!
Zespdt Foton Accessories
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FOTON ACCESSORIES
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62-800 Kalisz

Tomasz Gérski
o$wiadcza ze produkt
zestaw napgdowy rejestratora obrazu
Varanus w konfiguracji slide, pan, tilt
spetniajg wymogi nastepujacych norm:
IPC-A-600H - klasa 2
oraz spetnia wymogi zasadnicze
nastgpujacych dyrektyw:
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Foton Accessories
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62-800 Kalisz
Tel.: +48 62 764 46 64
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E-Mail: foton@foton.kalisz.pl

Instrukcje w wersji elektronicznej
mozna pobrac ze strony internetowej:
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